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L’'ouverture de la porte est assurée par un moto réducteur triphasé munie d’un frein .
Sa descente est effectuée par son propre poids . Si la vitesse devient excessive ,
elle se bloque 3 secs avant de redescendre.

2 capteurs fin de course FCH et FCB sécurisent les mouvements.
1 capteur optique type reflex détecte toute gene a la fermeture de la porte.
o ENTREE :L'utilisateur possede une carte individuelle gqu’il introduit dans la

borne afin de provoquer I'ouverture de la porte.

o SORTIE : La simple détection du véhicule par la boucle magnétique provoque
'ouverture de la porte.

Un pupitre de commande complete le dispositif.
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tension systéme

TRAVAIL DEMANDE : L’ensemble des schémas de commande et de puissance est
donné.




A-ETUDE DE LA MOTORISATION :

1. Lavitesse de montée de la charge est d’environ 10m/mn. L’effort produit a la
montée par la porte sur le cable est de 4000N.Le diametre d’enroulement du
cable est de 200mm.

Effectuer le choix du moto réducteur_frein _(moteur+réducteur+frein) en explicitant
votre démarche.(On considére 77 réducteur=1)

2. Donner alors pour la vitesse nominale du moteur ,la vitesse linéaire de
montée de la porte.

3. Calculer la charge sur le cable lorsque le moteur travaille a sa puissance

nominale.

4. Le moteur est de type 230V/400V. Préciser le couplage a réaliser. Justifier .

B-ETUDE DE L'AUTOMATISME

1. Etude de la partie encadrée du schéma :Préciser les équations de
KA1,KA2etc....

2. Réaliser le logigramme de KA1 et KA2 et KMFE.

3. On désire moderniser I'installation . Un A.P.I remplace I'ensemble de la partie
cablée étudiée précédemment.

o Réaliser le schéma de cablage partiel (Les adressages sont imposés
(V table))de I'A.P.I .

o Compléter le cablage de la cellule opto (SA)( type XUJ-M. ) adresse
i5 (V.DOC)

C-ETUDE DU MODULE ANALOGIQUE NUMERIQUE :

Le schéma de cablage de la détection de « survitesse » est propose .
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Module d’'entrée CAN O 10V
Résolution 10mv
- Mot de travail : m201

Dynamo tachymeétrique 10Vv/1000T/mn

1. Calculer la valeur maxi et mini de U11 en fonction de Udt pour les valeurs de
réglage extrémes de P

2. On désire obtenir pour une vitesse de 1500T/mn :U11=5V. Quelle doit étre la
valeur de réglage du potentiométre P ?

3. Calculer alors pour cette vitesse ,Le contenu du mot m201

4. Une partie du programme gérant la sécurité de survitesse est donnée.
(lorsque U232=1 le frein se bloque )

{m300=[m201/25]}

—— m300>=28 FH—= U232

Calculer la limite de survitesse.
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CIRCUIT DE PUISSANCE ET COMMANDE du moteur (4P)

« actionneur de la porte »




M, :Couple en sortie de
réducteur
i :Rapport de réduction.

CHOIX DU REDUCTEUR suivant le moteur
choisi(0.75kw ou 0.55kw)

CHOIX DU MOTEUR ASYNCHRONE et frein
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_ m.._s..o_._:m_sm:: Environment

| Température ambiante / Opération / Operation :
Ambient temperature Stockage / Storage :

25— +60°C
40> +80 °C

Tenue aux vibrations /

Vibration resistance

Tenue aux chocs /
7 Shock resistance

7g(F: 42 -5 150 Hz)
-6) +0.5mm (F: 5 > 42 H)

5

30g, 11ms
(IEC 68-2-27)

Degré de protection / _ IP 67 (IEC 529)

Degree of protection

Matériaux / Boitier { Enclosure: PEI

Matenals o Lentilles / Lenses : PMMA

Caractéristiques électriques / Electrical characteristics

M e B M Ch e ===

| XUJ ... K... |

Type de détecteur / AC/DC, 5fils, ralais DC, 3 fils, statique

Type of detector _ AC/DC. 5 wire type, relay | DC, 3 wires, sold state

- = |—. — —

Limites de tension / 203264V 10->30V - |

Valtage limits 20->264V . Ondulation comprise / 7
_ Ondulation comprise / Rippla included

| Ripple included

S — ==

Courant commuté / cosg=1->24 200 mA

,ms.;gs.q capacity cos 9 =04-—>05A

Courant consommé sans charge/ | < 40 mA <45 mA

Current consumplion no-load

i _ —

Retards / Delays _

ala disponibilité / first up <60ms 15 ms

& l'action / response <25ms 2ms

au relachement / recovery £25ms 2ms

Fréquence maxi de commutation/ | 20 Hz 200 Hz

Maximum switching frequency
7 Tension maxi sur les contacls | 250V AC ~

du relais / Max voltage on relay’s |
contact |

Mise en ceuvre / Setting up procedure

| Absence dobjet dans le faisceau / Prasance d'objat dans le laisceau /

Object absent within the team Obyect present within the beam
Etat | Etat
, DELjaune  de la soriie DEL jaune  de la sortie
ol Yellow LED  Oulput siate Yellow LED Output state
& | Fonction ciaire / @
| Light-on swilching | L}.fl S -
Fanction sombre / 7 @ @ ,
Dark-on switching | L"~J P e |
d #
Q
U]

ar

Al _B.. -) com
A2 (~J+) darkon 2[] (+) dark on

Sortie m..:m.d ?n:

1] (-) com

or

A2 (~J4) lighton 3[] (+) fight on

2A 4[| NPN

250VAC 5[] PNP

max 6[] TEST
XUJ-K

PG
PG11

&

xc,_-_somow._ :somom._m\ _saowz / _Aomwmw \ xommmmw\ X._ owmwa \ _<:oco

De maniére & assurer ung bonne elanchéité, choisit /
In grdder o inswre he coned! fitting, use e recommendiad washe:

CTONCE

o @& NMI |

Francals
Détecteur photo-électrique, Ew_maﬁa:mn reflex polarisé, w.m:ﬂmm

nk .._s..uoa (Figura 1)
]
Latérale

Fiation Frontale. | Latér — =
Directe | 04 + mser fileté_ | @4+ écrous standard
Equere | G4 + mserl fieté | ©4 + écrous standard

|B| Branchement

En alimentation courant continu, veiller 4 raccorder e pole négalit

2 la bome N1 En courant altemali, raccorder un des deux

conducteurs a la bome N1
_ - La sélection de la bome N'2 (Dark on) programme fappard en
Tonction sombre:. (Pdle + en courant contin),

- La sélection de la bome N'3 (Light on) programme Fappareil en
tonction ciaire. (Pole + en cous oontinu)

- Il est conseillé de ne uum mélanger dans un méme chemin de
cible, lescablesd cablesde pui

- Avant la mise sous _m:wo: vérifier la compatibifité entre _m
tension d'alimentation, la tension nominale et la charge.
Effecluer le raccordement, hors fension, conformement aux
sn_nm_._nzm vc_._mmm sur _m_acm__m inteme.

¢! Réglages
* L'appareil esl équipé de 3 DEL ; 1 jaune @ pour l'élat de sortie.
1 rouge @ et 1 verle & pourt:

Wl - B0
et
T

Pas g6 réciphon
OPTIMISATION DE LALIGNEMENT
1| Réglage, systéme reflex et reflex polarisé
Distances recommandgessurréfiecteurs:
Systémeréflex XUJ-MO6031/XUJ-KD6353
+ XUZ-C80-->D.5<5<8m
+ XUZ-C50-->0.05<5<8m
+ XUZ-C24--2005<5<4m
| Systemeréfiexpolnss XUJ-MDBD319/XUJ-KD63539
+ XUZ-CB0-->05<S<6m
+ XUZ-C50-->0,05<5<6m
+ XUZ-C24--5005<5<3m
_nu:___m:m réllecteur dans| axe oplique de I'appareil

XUJ-M060319
XUJ-K063539

[ |

s au centre de la plage angulaire de dét
harizontale

C2| Réglage, systéme barrage
Distances recommandées

XUJ-M1000+XUJ-MT00314/K103534- 0.5 15m
-Instal 5 i

Cétes de dénudage el d g
du céble pour raccordement du
bomier (en mm) /

Cables and wires stripping lenght
for a terminal block sonnection

W914069140111 A4 1/2

-Optimi
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Hedomn | B catis et -Pourabt margedesécu
5 [ es 4 centredeiaplage
85 8 =
— T 7 | [D] Sortie dalarme (TEST)
2 | L XUJ-K=Lasortie TEST (impédanceinterne 1 keotransmetlaméme
DEL rouge(®. NP ouNPN possibla
DEL®@éteinte =sortie TEST reliéeau pole(-)
_um_.@m__...a? moa,mmmwﬂ pre tardde 160mS
m Nota l
- Tensiond isolement durelais=4 kV, Danslecas oitlasurface de 'l et
adétecterest réfiéchissant
S E _
XUJ-...P9 ®E venircontrelafaceavantde'appa
= temeoptiqueestinfiuencé parlatransparence
PGS = ésence de brume, fumée, poussidre. peut

ar diminutiondelaportée. De méme, les
mao_cm:_ oujours & qm_m_._r“mm—“_—nﬁ_—mm




