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A. PRESENTATION DU SYSTEME ETUDIE 
 
 
La commande de l’ouverture et de la fermeture d’un portail d’usine 
est assurée par un moteur asynchrone triphasé à cage 2 sens de 
marche : 
OUVERTURE : préactionneur KMOUV 
FERMETURE : préactionneur KMFERM 
Deux capteurs « SG » et « SD » détectent la fin des mouvements 
« PORTAIL » 
Le véhicule en attente est détecté par une boucle magnétique placée 
dans le sol : lorsqu’un véhicule est détecté , un contact « S0 » est 
actionné. 
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B. FONCTIONNEMENT : 
 

Les schémas de commande et de puissance (à compléter) sont 

donnés (v page 6) 

 
 

 
C. TRAVAIL DEMANDE : 

 
1) Réaliser le schéma de puissance puis compléter le schéma de 

commande en y plaçant le matériel qui vous semble manquant. 
 
2) Compléter le chronogramme :  
 
 

 
 

 

 
 
 

 

 

 

 

 
3) Modification du schéma de commande : 

• Prévoir une mise sous tension de l’installation par boite à BP 
« marche (Sma )» « arrêt (Sat) » 

• Le véhicule détecté :la porte s’ouvre au bout de 10s. 

Véhicule détecté 
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• Lorsque le véhicule n’est plus détecté, le portail se referme au 
bout de 10s 

• La lampe H1 signale  la détection d’un véhicule  et la porte 
ouverte. 

• La lampe H2 signale un défaut de fonctionnement : moteur en 
surcharge 

 
Compléter  le schéma de commande permettant de satisfaire le 
nouveau fonctionnement. 
 
4) Choix du matériel : 
 
Effectuer le choix du matériel intervenant dans le circuit de 
puissance (v feuilles 7 et 8) 
 

NOM FONCTION REFERENCE 
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5) ETUDE DU GRAFCET : on désire réaliser le grafcet de l’ensemble 

du fonctionnement décrit précédemment (modification incluse) 
Réaliser le grafcet vu PC au dos de cette feuille. 
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6) Circuit « boucle magnétique  
 

• Compléter le chronogramme 
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• CIRCUIT TTL 7400 
ALIMENTATION + 5V 
VO état haut =3,5V 

• Transistor 2N1711 
β=100 

• relais Résistance RKA=600Ω 
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• Calculer la résistance RB ( série normalisée en kΩ :1 - 1,5 - 2,2 -
2,7- 3,3 - 3,9 - 4,7 - 5,6 - 6,8 - 8,2 - 10  ) 

 
 
 
 
 
 
 
 

• On désire visualiser  l’état du capteur « S0 » par une del 
réaliser le schéma du circuit (partie grisée page précédente) 
puis calculer le composant (valeur et puissance : ¼w, ½w,  1w) 
nécessaire à la protection de la del. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

RB= 

Valeur : 
Puissance : 
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MOTEUR 5,5KW 
10,5A 
COSϕ=0,87 
η=0,87 



 7 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 8 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 


